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□ 디와이오토(주)

수요기술 정의서

수요기술명 모듈형 멀티모드 Personal Mobility 주행기술 

관련분야 전기차(전동 Personal Mobility)

실증자원 전문가 및 인프라 등 * 별도 협의에 따름

현안문제 

■ 전동 Personal Mobility는 자율성, 친환경성, 연결성, 플랫폼 확장성의 

측면에서 미래차의 핵심 구성요소 중 하나임

■ 특히 미래 고령화 도시의 라스트마일 수요와 스마트시티 교통 전략에 

적합한 미래형 이동수단으로 주목받고 있음

■ 당사는 이러한 전동 Personal Mobility의 주요 카테고리 중 하나인 

4-wheel e-Scooter를 기반으로 부분 자율주행 기능(장애물 감지 스

마트 정지 기능), 커넥티트 모빌리티 기능(스마트폰 연동) 등 미래차의 

주요 기능을 구현하는 동시에 플랫폼 확장성을 극대화하기 위한 상하 

모듈 교체형 멀티모드 Personal Mobility를 개발 중에 있음

■ 단, 모듈형 멀티모드 Personal Mobility의 실현을 위해서는 라이드모드와 

카트모드 등을 자유롭게 넘나드는 멀티모드에 최적화된 주행기술의 

개발이 필요함

■ 이러한 멀티모드 주행기술은 Personal Mobility 세그먼트 중 해외에

서도 컨셉카 수준에서만 개발이 진행되었고 상용화되지 않았을 뿐만 

아니라 국내에서는 사례가 없는 실정임

수요기술

■ 모빌리티 주행기술

  1) 정의: 전-후방 조향가능 제어 기술

     : 모빌리티 4바퀴 제어 기술 (소형 모터 제어)

  2) 필요 요소 기술 

    � 다중 BLDC 모터(인휠모터)제어 기술

      F 시중 기술에서는 모터를 이용한 4륜 제어는 없음.

         전륜 및 후륜 1축만 제어(e.g. 전동 킥보드, 전동 휠체어) 

    ‚ 오조작방지 제어 기술(급 출발 방지) 

    ƒ 운전자 피드백 기반 조향제어 기술 

      : 교통약자 및 탑승자의 조향위치에 따른 제어 기술
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